Opis systemu monitoringu:

Monitoring 1 sterowania sg prowadzone w czasie rzeczywistym na zasadzie statego
dostgpu obiektow (pompowni) do kanaléw transmisyjnych. Transmisja odbywa si¢ w dwie
strony z bezkolizyjng i natychmiastowg obstugg alarmow.

System monitoringu z wykorzystaniem pakietowej transmisji danych GPRS
sktada si¢ z:
- modulu telemetrycznego montowanego w kazdej nowo instalowanej szafie zasilajgco -
sterujace;j,
- modutu telemetrycznego montowanego w stacji dyspozytorskiej,
- komputera klasy PC lub laptopa z zainstalowanym systemem wizualizacji i sterowania.

Modut telemetryczny umieszczony na obiekcie umozliwia sterowanie pracg obiektu
oraz pozwala na przesylanie informacji o statusie obiektu do stacji nadrzednej systemu
wizualizacji i sterowania SCADA. Dane mi¢dzy obiektem a systemem przesytane sg w trybie
zdarzeniowym, co optymalizuje koszty eksploatacji. Dodatkowo do podtrzymania pracy
modulu oraz urzadzen monitorowanych po zaniku zasilania zastosowano uktad UPS
podtrzymujacy zasilanie przez minimum 3godz.. Rozwigzanie takie umozliwia
poinformowanie stacji dyspozytorskiej o braku zasilania na pompowni.

System SCADA umozliwia:

- przesylanie danych z obiektéw w trybie zdarzeniowym lub na zyczenie operatora,

- informowanie operatora o wszelkich awariach zaistniatych na obiekcie,

- zmiang wszystkich parametrow sterownika zestawu hydroforowego,

- podglad parametrow analizatora sieci (0pcja),

- zdalne sterowanie oraz zmiang parametrow zestawu hydroforowego zaleznie od
przydzielonego poziomu uprawnien,

- wieloletnig archiwizacje danych,

- prezentacj¢ danych w formie tabelarycznej oraz graficznej (grafy, wykresy i inne),

- generowanie raportow, dobowych , tygodniowych, miesi¢cznych, rocznych, z wybranego
przedziatu czasu.

- komunikacj¢ z obiektami przez protokoty: Modbus,

- dostosowanie istniejacych oraz nowych obiektow do potrzeb uzytkownika,

- rozbudowe o dowolng liczbe obiektow,

- integracj¢ z istniejaca w zakladzie, dowolng siecia komputerowg oraz pracujacymi juz
urzadzeniami automatyki,

W przypadku zaniku zasilania i jego przywroceniu, uktad sterowania samoczynnie
przechodzi w stan gotowosci i realizuje funkcje zgodnie ze stanem sygnaldéw sterujacych.



